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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Medizinische Zange 

(57) Die Erfindung betrifft eine medizinische Zange mit ei- 
nem rohrformigen Au&enschaft (8), an dessen distaiem 
Ende ein Zengenmaul (4) mit zwei Maultaschen (26, 28} 
ausgebtldet ist wobei die beiden Maulteile (26, 28) je- 
weils an zwei einander entgegengesetzten Seiten drehbar 
an dem AuBenschaft (8) gelagert sind, einem rohrformi- 
gen Innenschaft (10) zur Betatigung der Maulteile (26, 28), 
welcher im Inneren des AuBenschaftes (8) in seiner 
Langsrichtung (x) verschiebbar angeordnet ist, wobei der 
Innenschaft (10) uber zwei Hebelsysteme (38, 39) mit den 
beiden Maulteilen (26, 28) zu deren Betatigung gekoppett 
ist und jeweils eines der Hebelsysteme (38, 39) an einer 
der beiden einander entgegengesetzten Seiten an den 
beiden Maulteilen (26, 28) angelenkt ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung belrifll eine medizinische Zange. 
[0002] Es sind medizinische Zangen bekannt welche ei- 
nen hohlen Schaft aufweisen, in den beispielsweise ein opti- 
sches System eingesetzt werden kann. Aus der 
DE 44 44 403 Al ist zum Beispiel eine medizinische Zange 
bekannt, welche einen hohlen Schaft aufweist, an dessen 
Ende ein sch wen kb ares Zangenmaulteil angeordnet ist. Das 
Ofmen und SchlieBen des Zangenmaul tei is erfolgt Qber ei- 
nen im Inneren des Schaftes langsbewegtichen Innenschaft 
Dieser Innenschaft greift an der Oberseite des Zangenmaui- 
leils zentral an. Das Zangemnaulleil isl im unleren Bereich 
an zwei Seiten drehbar an dem AuBenschaft angelenkt 
Durch Vcrschicbcn des Innenschaftes in T^ngsrichtung des 
Zangenschaftes wird der Angriffspunkt des Innenschaftes 
an dem Zangenmaulteil radial urn die Drehpunkte des Zan- 
genmaulleils verschwenkL und auf diese Weise das Zangen- 
maui geoffhet oder geschlossen. Im geoffheten Zustand be- 



der Innenraum des Innenschaftes sowie der der Offnung des 
Innenschaftes an dessen- distalen Ende vorgelagerte Bereich 
konnen auch bei geoflnetein Zangenmaul freigehallen wer- 
den, um ein groBtmogliches Sichtfeld fur eine in den Innen- 
schaft eingesetzte Optik zu gewahrleisten. Durch die beid- 
seitige Anlenkung bzw. den beidseitigen Angriff der Hebel- 
systeme an jedem Maulteil kann ferner eine groBe Kraft auf 
die Maulteile ubertragen werden^ so dass eine groBe Zan- 
genkraft beispielsweise zum Abtrennen von Gewebeteilen 
zur Vertugung gestellt werden kann. Die Anordnung von 
zwei Maulteilen ermoglicht einen sehr groBen Offhungs- 
winkel des Zangenmauls, wodurch zum einen das Greifen 
schwer zuganglicher oder groBer Gewebeteile begunsligt 
wird und zum anderen das Sichtfeld durch das geoffnete 
Zangenmaul hindurch schr groB ist 

[0006] Vorzugsweise weisen die beiden Maulteile jeweils 
an jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten sich 
in Langsrichlung des AuBen- und Innenschaftes proximal- 
warts erstreckende Anlenkhebel auf, welche jeweils iiber ei- 
dingt dies, dass cm hintcrcs Ende des Zangcnmauhcils in 20 ncs der beiden Hcbclsvstcmc mit dem Tnncnschaft gckop- 
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das Innere des Schaftes hineinversehwenkt Dadurch wird 
fur eine im Inneren des Innenschaftes angeordnete Optik das 
Sichtfeld bei gedffheter Zange sehr stark eingeschrankt 
[0003] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine medizinische 
Zange zu schafifen, mit welcher eine groBe Zangenkraft auf- 
gebracht werden kann und welche ein moglichst groBes 
Sichtfeld fur eine im Inneren des Zangenschaftes angeord- 
nete Optik ermoglicht. 

[0004] Diese Aufgabe wird durch eine medizinische 
Zange mit den in Anspruch 1 angcgcbcncn Mcrkmalcn gc- 
lost Bevorzugte Ausfuhrungsform ergeben sich aus den Un- 
teranspriichen. 

[0005] Die erfindungsgem3Be medizinische Zange weist 
einen rohrformigen AuBenschaft auf, an dessen distalen 



pelt sind Ausgehend von einem Lagerpunkt, an dem die 
Maulteile an dem AuBenschaft gelagert sind, erstreckt sich 
das Maulteil in distaler Richtung der Zange. In entgegege- 
setzter Richtung, <L h, in proximaler Richtung erstreckt sich 
25 ausgehend von dem Lagerpunkt der Anlenkhebel. Die An- 
lenkhebel sind vorzugsweise einstuckig mit den zugehori- 
gen Maulteilen ausgebildet Zum Oflhen der Maulteile mus- 
sen somit die zugehorigen Anlenkhebel in derselben Dreh- 
richtung wie die Maulteile verschwenkt werden. Dazu sind 
30 die Anlenkhebel ubcr die Hcbclsystcmc mit dem Innen- 
schaft verbunden. Die Hebelsysteme setzen die lineare Be- 
wegung des Innenschaftes in seiner Langshchtung in eine 
Schwenkbewegung des Anlenkhebels um, welche ihrerseits 
die beiden Maulteile aufschwenken. Die beiden Maulteile 
Ende ein Zangenmaul mit zwei Maulteilen ausgebildet ist. 35 mit den zugehorigen Anlenkhebeln weisen somit einen Be- 
Der rohrformige AuBenschaft hat vorzugsweise einen kreis- wegungsablauf ahnlich dem einer Scheie auf. 
formigen Querschnitt und die beiden Maulteile bilden ge- [0007] Bevorzugt sind die Anlenkhebel und das Hebelsy- 
meinsam vorzugsweise ebenfalls einen kreisformigen Quer- stem radial weiter auBenliegend als der Innenumfang des In- 
schnitt von im Wesentlichen gleichem Durchmesser wie der nenschaftes angeordnet Eine solche Anordnung bewirkt, 
AuBenschaft. Die beiden Maulteile sind jeweils an zwei ein- 40 dass der kleinste zur Verfugung stehende Innendurchmesser 
ander entgegengesetzten Seiten, d. h. vorzugsweise zwei der gesamten Zange durch den Innendurchmesser des In- 
einander diametral entgegengesetzten Seiten, drehbar an nenschaftes definiert wird. Somit kann eine Optik durch das 
dem AuBenschaft gelagert. Ferner ist in dem rohrformigen Innere des Innenschaftes bis zum distalen Ende der Zange 
AuBenschaft ein rohrformiger Innenschaft zur Betatigung eingeffihrt werden und somit sehr nahe an die distalen En- 
der Maulteile angeordnet. Der rohrformige Innenschaft er- 45 den des Zangenmauls gebracht werden. Femer wird das 
streckt sich in Langsricfatung parallel zu dem AuBenschaft Sichtfeld der Optik nicht durch weiter innenliegende Bau- 
Dabei weist der rohrlormige Innenschaft vorzugsweise eine teile der BeLaligungsmechanik Tur die Maulteile beeinlrach- 
AuBenkontur auf, welche korrespondierend zu der Innen- tigt Es kann somit ein sehr groBes Sichtfeld geschaffen wer- 
kontur des AuBcnschaftes ausgebildet ist so dass der Tnncn- den, welches gutc Bcobachrungsmoglichkcitcn bcim Ein- 
schaft gleitend im Inneren des AuBenschaftes gefuhrt wird. 50 satz der Zange gewahrleistet. 

Der Innenschaft ist iiber zwei Hebelsysteme mit den beiden |0008| Die beiden Maulteile sind vorzugsweise an den 
Maulteilen zu deren Betatigung gekoppelt Die Hebelsy- beiden einander entgegengesetzten Seiten jeweils an einem 
steme setzen die Bewegung des Innenschaftes in Langsrich- gemeinsamen Drehpunkt an dem AuBenschaft gelagert 
tung in cine Schwcnk- bzw. Drchbcwcgung der beiden Dicsc Anordnung vcrringcrt die Anzahl der crfordcrlichcn 
Maulteile um Dazu ist jeweils eines der Hebelsysteme an 55 Drehpunkte und bewirkt gunstige Hebelverhalmisse, welche 
einer der beiden einander entgegengesetzten Seiten an den eine groBe Kraftubertragung ermoglichen. Femer'ermog- 
Maulteilen angelenkt Das bedeutet, die Hebelsysteme zum licht diese Anordnung, dass das Zangenmaul vollstandig ge- 
Offnen und SchlieBen der Maulteile sind an denselben Sei- schlossen werden kann, so dass die beiden Maulteile mit den 
ten der Zange angeordnet, an denen auch die T^gerungen fur einander zugewandten Seitenkanten vollstandig aneinander 
die sebwenkbaren Maulteile vorgesehen sind. Die Lager- 60 anliegen. 

und Betatigungselemente fur die Maulteile sind somit au- T0009] Die Anlenkhebel sind zweckmaBigerweise jeweils 
Berst kompakt und dicht beieinander angeordnet Dies er- iiber einen Obertragungshebel mit dem Innenschaft verbun- 
mogUcht die Lager- und Betatigungselemente fur die Maul- den. Diese Ubertragungshebel erzeugen bei Linearbewe- 
tcilc schr schlank und kompakt auszugcstalten. Da die He- gung des Innenschaftes an den Anlenkhebeln cm Drchmo- 
belsysteme seitlich an der Zange angeordnet sind, ist es 65 ment um deren Drehpunkt, welches zum Verschwenken der 
nicht erforderlich, dass Elemente der Maulteile oder der He- Anlenkhebel und somit der damit verbundenen Maulteile 
belsysLeme beim OfTnen der Zangenmaul teile in das Innere zum Oflhen und SchlieBen des Zangenmauls fuhrt 
des AuBen- bzw. Innenschaftes hineinragen. Das bedeutet [0010] Vorzugsweise sind die tJbertragungshebel jeweils 
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an cinem ersten Ende drehbar mit einem Anlenkhebel und 
an einem zweiten Ende drehbar mit dem Innenschaft yer- 
bunden. Auf diese Weise kann die Linearbewegung des In- 
nenschafles in eine Schwenk- bzw. Drehbewegung des An- 
lenkhebels und des damit verbundenen Maulteils umgewan- 
delt werden. Bei einer linear en Bewegung des Innenschaftes 
zieht oder driicki der jeweilige Ubertragungsbebel den zuge- 
horigen Anlenkhebel in einer Richtung tangential zu dessen 
Drehpunkt, so dass dieser um den Drebpunkt verschwenkL 
Beim Verschwenken des Anlenkhebels verlagert sich dessen 
Kraftangriffspunkt an dem der Ubertragungsbebel angreift. 
Diese Verlagerung kann auf grand der drehbaren Anlenkung 
des Obertragungshebels an dem Anlenkhebel und dem In- 
nenschaft ausgeglichen werden. 

[0011 ] Wei ter bevorzugt sind an den cinandcr entgegenge- 
setzten Seiten des Innenschaftes jeweils zwei Ubertragungs- 
hebel in einem gemeinsamen Dreh- bzw. Anlenkpunkt mit 
dem Innenschaft verbunden. Diese Anordnung reduzierl die 
Anzahl der erforderlichen Dreh- bzw. Gelenkverbindungen, 
wodurch sich die Montage vcrcinfachL Ecmcr wird cine 
symmetrische Betatigung bzw. Bewegung der Ubertra- 
gungsbebel und somit auch der MauLteiLe gewahrleistet So 
kann eine gleichmaBige und zuverlassige Krafttibertragung 
sichergestellt werden. Je nach Bewegungsrichtung des In- 
nenschaftes drucken oder ziehen die Ubertragungshebel an 
den Anlenkhebeln, wodurch die Maulteile verschwenkt 
werden. Dabei verlauft die Druck- bzw. Zugrichtung der 
"Obertragungshebel unter einem Winkel zur Langsachse des 
Innenschaftes. 

[0012] Am distalcn Ende des Innenschaftes ist vorzugs- 
weise zurnindest ein radial nach aufien vorstehender \for- 
sprung ausgebildet welcher in eine korrespbndierende Aus- 
nehmung am distalen Ende des AuBenschaftes eingreift, 
wobei die Ausnehmung in Langsrichtung des AuBen- und 
des Innenschaftes eine groBere Ausdehnung aufweist als der 
Vorsprung. Diese Anordnung von \brsprung und Ausneh- 
mung bildet eine Lineartuhrung des Innenschaftes in dem 
AuBenschaft in dessen Langsrichtung. Femer kann aufgrund 
des durch die T^ngenrtirTerenz von Ausnehmung und Vor- 
sprung in Langsrichtung des AuBen- und des Innenschaftes 
definierte Spiel eine Begrenzung fur die maximaie Linear- 
bewegung des Innenschaftes in dem AuBenschaft definiert 
werden. Eine solche Begrenzung fuhrt aufgrund der Kopp- 
lung von Innenschaft und Maulteilen somit ebenfalls zu ei- 
ner Begrenzung des Ofinungswinkels der Maulteile. Zusatz- 
iich gewahrleistet diese lineare Fuhrung des Innenschaftes 
in dem AuBenschaft, dass sich der Innenschaft bei einer 
Drehung des AuBenschaftes um dessen Langsachse entspre- 
chend mitdrchL Auf diese Weise ist cs moglich, AuBen- und 
Innenschaft drehbar an einem Zangengriff anzuordnen, wo- 
. bei der gesamte Maulbereich der Zange, d h. das distale 
Ende der Zange mit dem Zangenmaul sehr einfach durch 
Drehung des AuBenschaftes um dessen Langsachse verdreht 
werden kann. 

[0013] Weiter bevorzugt ist an dem Innenschaft jeweils 
ein Vorsprung an jeder der beiden einander entgegengesetz- 
len Seilen ausgebildet und der AuBenschaft weisl zwei kor- 
respondierende Ausnehmungen an den einander entgegen- 
geserzten Seiten auf, in welche die \forspriinge eingreifen. 
Auf diese Weise wird eine prazise Fuhrung des Innenschaf- 
tes in dem AuBenschaft erreicht Ferner kann eine sichere 
Kraftubertragung bei Drehung des AuBenschaftes auf den 
Innenschaft gewahrleistet werden. Durcb die Anordnung 
von Ausnehmung und Vorsprung an den beiden cinandcr 
entgegengesetzten Seiten, an denen auch die Lagerpunkte 
sowie die Hebelsysteme zum Verschwenken der Maulteile 
vorgesehen sind, wird eine auBerst koinpakLe und schlanke 
Anordnung samtlicher Fuhrung- bzw. Lager- und Betari- 
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gungselemente erreicht. Auf diese Weise kann ein groBt- 
mogiicher Freiraum Lm Inneren der Zange in deren distalen 
Endbereich geschaflen werden. Ferner ist es moglich, OfT- 
nungen bzw. Ausnehmungen in Aufien- und Innenschaft in 
5 deren distalen Endbereiche vorzusehen. 

[0014] Durch diese MaBnahmen kann das Sictitfeld fur 
eine im Inneren der Zange angeordnete Optik weiter vergro- 
Bert werden. 

[0015] Vorzugsweise sind die Anlenkhebel der beiden 

10 Maulteile auf jeder der beiden einander entgegengesetzten 
Seiten derart ausgebildet, dass der Anlenkhebel des ersten 
Maulteils radial weiter innenliegend ausgebildet ist als der 
Anlenkhebel des zweiten Maulteils. Das bedeulet die bei- 
den Anlenkhebel sind in radialer Richtung, d. h. in der Rich- 
is tung, wclchc die beiden entgegengesetzten Seiten qucr zur 
Langsrichtung des Aufien- und Innenschaftes miteinander 
verbindet, ubereinanderliegend bzw. uberlappend angeord- 
nel. Diese scherenartige Anordnung der Hebel emioglichl 
einen auBerst schmalen und kompakten Aufbau des Hebel- 

20 systems zur Betatigung der Maulteile. 

[0016] Weiter bevorzugt sind die zwei Ubertragungshebel 
an jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten je- 
weils radial Ubereinanderliegend angeordnet Die Anord- 
nung ist vorzugsweise so ausgebildet, dass derjenige Uber- 

25 tragungshebel, welcher mit dem Anlenkhebel des ersten 
Maulteils verbunden ist, in einer Ebene mit dem Anlenkhe- 
bel des zweiten Maulteils liegt, wahrend derjenige Ubertra- 
gungshebel, welcher mit <iem Anlenkhebel des zweiten 
Maulteils verbunden ist, in einer Ebene mit dem Anlenkhe- 

30 be! des ersten Maulteils liegt Anlcnk- und Ubertragungshe- 
bel sind somit versetzt zueinander ubereinanderliegend bzw. 
uberlappend angeordneL Es wird somit ein parallelogramm- 
artiges Hebelsystem durch die Anlenk- und Ubertragungs- 
hebel fur die beiden Maulteile an jeder der beiden einander 

35 entgegengesetzten Seiten geschaffen. Diese Anordnung ist 
auBerst kompakt und kann ferner eine groBe Kraft von dem 
Innenschaft auf die Maulteile ubertragen, so dass diese eine 
groBe SchlieBkraft ausUbeh konnen, was ein Abtrennen von 
Gewebeteilen begiinstigL ' 

40 [0017] Ferner sind die Anlenkhebel der beiden Maulteile 
vorzugsweise an jeder der zwei einander entgegengesetzten 
Seiten derart ausgebildet, dass sich in der Langsrichtung des 
AuBenschaftes gesehen im geschlossenen Zustand des Zan- 
genmauls das freie Ende des Anlenkshebels des ersten 

45 Maulteils in Verlangerung des zweiten Maulteils und das 
freie Ende des Anlenkhebels des zweiten Maulteils in Ver- 
langerung des ersten Maulteils erslreckL Das bedeulet, die 
Anlenkhebel sind bezfiglich der Langsachse des AuBen- und 
Tnncnschaftcs abgcwinkclt bzw. gcsrnft zur Langsachse des 

50 jeweiligen Maulteils angeordnet. Vorzugsweise erstxeckt 
sich der Anlenkhebel parallel versetzt zur Langsrichtung des 
zugehorigen Maulteils, wobei der Drehpunkt des Maulteils 
vorzugsweise im Wesenthchen auf der Mitte zwischen der 
T^angsachsc des Anlenkhebels und der T.angsachsc des 

55 Maulteils liegt Die Langsachse des Anlenkhebels und die 
Langsachse des Maulteils verlaufen dabei im Wesenthchen 
parallel zur Langsachse des AuBen- und Innenschaftes. Die 
Langsachse des Innenschaftes liegt vorzugsweise im We- 
senthchen in einer Ebene mit den beiden Drehpunkten, an 

60 denen die beiden Maulteile an dem AuBenschaft angelenkt 
sind. Auch die beiden Drehpunkxe, an denen die Obertra- 
gungshebel an den Innenschaft sebwenkbar gelagerl sind, 
liegen vorzugsweise in der Ebene der Langsachse des In- 
nenschaftes und der Drchpunkic der Maulteile. Die Endbc- 

65 reiche der Anlenkhebel, welche mit den Ubertragungshe- 
beln verbunden sind, liegen vorzugsweise auBerhalb dieser 
Ebene. Auf diese Weise wird sichergestellt, dass die Langs- 
richtung der Ubertragungshebel, <L h. die Richtung der von 
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dem Obertragungshebel ubertragenen Kraft, immer unter ei- 
nem Winkei zur Langsachse der zugehorigen Anlenkhebel 
und des Innenschaftes verlauft Auf diese Weise kann si- 
chergestellt werden, dass in jeder Stellung der Zange ein si- 
cheres Verschwenken der Maulteile moglich ist und sich die 5 
Zange nicht verklemrnen kann. 

f0018] In einer bevorzugten Ausfuhrungsform kann in zu- 
niindest einem der beiden Maulteile ein Loch ausgebildet 
sein. Ein solches Loch ermdglicht es, vom Inneren der 
Zange bzw. des Innenschaftes auch bei geschlossenem Zan- 10 
genmaul durch dieses hindurchzusehen. Auf diese Weise 
kann auch bei geschlossenem Zangenmaul die Positionie- 
rung der Zange bei einer Operation erleichlert werden. Das 
Loch ist vorzugsweise in der Mine des Maulteils beabstan- 
dct von dcsscn AuBcn- bzw. Schncidkante angeordnet, so 15 
dass weiterhin ein sicherer Griff bzw. ein zuverlassiges 
Schneiden bzw. Abtrennen von Gewebe durch die Zange ge- 
wahrleislet wird. 

[0019] Nachfolgend wird die Erfindung beispielhaft an- 
hand der heigefugten Figurcn bcschricbcn. Tn dicscn zeigt: 20 
[0020] Fig. 1 eine Schnittansicht der erfindungsgemaBen 
medizinischen Zange, 

[0021] Fig. 2 eine Detailansicht des Zangenmauls im ge- 
schlossenen Zustand, 

[0022] Fig. 3 eine Detailansicht des Zangenmauls im ge- 25 
offneten Zustand, 

[0023] Fig. 4 eine vergroBerte schematische Schnittan- 
sicht des Zangenmauls im geschlossenen Zustand, 
[0024] Fig. 5 eine Ansicht des Zangenmauls in Richtung 
der Pfcilc A in Fig. 4, 30 
[0025] Fig. 6 eine Ansicht des Zangenmauls gemaB Fig. 4 
im geoffneten Zustand, 

[0026] Fig. 7 eine Detailansicht eines Maulteils in Drauf- 
sicht, 

[0027] Fig. 8 eine Schnittansicht eines Maulteils entlang 35 
der Linie I-I in Fig. 7, und 

[0028] Fig. 9 eine Detailansicht eines Umlenkhebels. 
[0029] Fig. 1 zeigt in einer Schnittansicht eine Gesamtan- 
sicht der erfindungsgemaBen Zange. Die medizinische 
Zange weist einen Zangenschafi 2 auf, an dessen distalen 40 
Ende ein Zangenmaul 4 und an dessen proximaien Ende 
eine Zangenhandhabe 6 angeordnet ist Der Zangenschaft 2 
besteht aus einem AuBenschaft 8 und einem im Inneren des 
AuBenschaftes angeordneten Innenschaft 10. Der AuBen- 
schaft 8 und der Innenschaft 10 sind rohrformig, insbeson- 45 
dere mit einem kreisformigen Querschnitt ausgebildet Da- 
bei weist der Innenschaft 10 einen AuBendurchinesser auf, 
welcher im Wesentlichen dem Innendurchmesser des Au- 
Benschaftes 8 cnlspricht Dies crmoglicht dass der Innen- 
schaft 10 in dem AuBenschaft 8 passend im Wesentlichen 50 
spielfrei oder mit geringem Spiel gefiihrt wird. Im Inneren 
des hohlen Innenschaftes 10 ist eine Opiik 12 angeordnet 
Die Optik 12 erstreckt sich vom proximaien Ende der Zange 
in den Innenschaft 1 0 hincin und durch dicscn hindurch vor- 
zugsweise bis zum distalen Ende 14 des Innenschaftes 10, 55 
urn eine Beobachtung des das Zangenmaul 4 umgebenden 
Bereiches bzw. des dem Zangenmaul 4 vorgelagerten Be- 
reichs bei einer Operation zu ermoglicbert 
[0030] Am proximaien Ende der Zange ist ein Zangenge- 
hause 16 vorgesehen, von dem ausgehend sich der Zangen- 60 
schaft 2 in distaier Richtung erstreckt In dem Zangengehau- 
ses 16 ist am dislalen Ende ein drehbares Handrad U ange- 
ordnet, welches fest mit dem AuBenschaft 8 verbunden ist 
Durch Drchcn des Handradcs U kann der AuBenschaft 8 um 
seine Langsachse gedreht werden. Am proximaien Ende des 65 
Zangengehauses 16 ist eine Kegelaufnahme 18 ausgebildet, 
in der die Optik 12 losbar fixiert werden kann. Ferner ist im 
Inneren des Zangengehauses 16 eine Schiebehulse 20 ange- 



ordnet Die Schiebebulse 20 ist in dem Zangengehause 16 in 
Langsrichtung des AuBenschaftes 8 und des Innenschaftes 
10 verschiebbar. Die Schiebehulse 20 ist mil dem bewegli- 
chen Handhabenteil 22 zur Betatigung der Schiebehulse 20 
verbunden. Der bewegliche Handhabenteil 22 ist schwenk- 
bar an dem feststehenden Handhabenteil 24 gelagert Der fe- 
ste Handhabenteil 24 ist mit dem Zangengehause 16 verbun- 
den. Durch Verschwenken des beweglichen Handhabenteils 
22 wird die Schiebehulse 20 in axialer Richtung, d. h. in 
langsrichtung des Zangenschaftes 2 in dem Zangengehause 
16 verschoben. Die Schiebehulse 20 ist fest mit dem Innen- 
schaft 10 verbunden. So wird bei Betatigung des bewegli- 
chen Handhabenteils 22 der Innenschaft 10 in seiner Langs- 
richtung, d. h. in axialer Richtung des Zangenschaftes 2 in 
dem AuBenschaft 18 verschoben. 

[0031] Fig. 2 zeigt eine Detailansicht des Zangenmauls 4 
im geschlossenen Zustand. Fig. 2 ist eine Seitenansicht des 
Zangenmauls 4 in Richtung des Pfeils B in Fig. 1. Das Zan- 
genmaul 4 wird durch zwei Maulteile 26, 28 gebildet Die 
heiden Maulteile 26 und 28 sind schaufel- bzw. schalcnfor- 
mig ausgebildet, so dass sie gemeinsam im geschlossenen 
Zustand ebenfalls einen im Wesentlichen rohrformigen 
Querschnitt definieren, Das bedeutet, die Maulteile 26 und 
28 schlieBen im geschlossenen Zustand einen Freiraum ein. 
Die Maulteile 26 und 28 sind an zwei diametral entgegenge- 
setzten Seiten jeweils an einem Drehpunkt 30 an dem Au- 
Benschaft 8 drehbar gelagert Dabei sind die Maulteile 26 
und 28 an jeder Seite jeweils in einem gemeinsamen Dreh- 
punkt 30 gelagert. Ferner ist im Bereich seines distalen En- 
des an dem AuBenschaft 8 cine Langsnut 32 ausgebildet, 
welche sich in Langsrichtung des AuBenschaftes 8 erstreckt 
An jeder der diametral entgegengesetzten Seiten, an der 
auch die Drehpunkte 30 vorgesehen sind, ist jeweils eine 
Langsnut 32 ausgebildet, In diese Langsnuten 32 greifen 
langliche Vorspriinge 34 ein. Die Vorspriinge 34 erstrecken 
sich ebenfalls in Langsrichtung des Zangenschaftes 2 bzw. 
des AuBenschaftes 8. Die Vorspriinge 34 sind fest im Be- 
reich des distalen Endes 14 des Innenschaftes 10 an diesem 
ausgebildet und erstrecken sich von diesem radial nach au- 
Ben. Die Langsnuten 32 sind in ihrer Langsrichtung langer 
ausgebildet als die Vorspriinge 34, so dass die Vorspriinge 
34 in Langsrichtung in den Langsnuten 32 beweglich sind. 
Auf diese Weise werden die Vorspriinge 34 und somit der 
Innenschaft 10 bei einer Bewegung in Langsrichtung des 
Zangenschaftes 2 in den Langsnuten 32 gefiihrt. Ferner be- 
wirken die Langsnuten 32, dass bei einer Drehung des Au- 
Benschaftes 8 iiber das Handrad 11 der Innenschaft 10 ent- 
sprechend mitgedreht wird, so dass der gesamte Zangen- 
schaft 2 mit dem Zangenmaul 4 bcziiglich des Zangenge- 
hauses 16 um die Langsachse des Zangenschaftes 2 verdreht 
werden kann. 

[0032] Fig. 3 zeigt eine Ansicht des Zangenmauls 4 ent- 
sprechend Fig. 2, wobei das Zangenmaul 4 geoffhet ist Zum 
Ofmcn des Zangenmauls 4 wird der Tnncnschaft 10 in seiner 
Langsrichtung im Inneren des AuBenschaftes 8 in distaier 
Richtung verschoben. Dabei verschieben sich auch die Vor- 
spriinge 34 in den Langsnuten 32. Bei enlsprechender Di- 
mensionierung der Lange der Langsnuten 32 und der korre- 
spondierenden Vorspriinge 34 konnen die Stimflachen der 
Langsnuten 32 und der Vorspriinge 34 als Anschlage zur Be- 
grenzung der Bewegung des Innenschaftes 10 in dessen 
Langsrichtung wirken. An den Vorspriingen 34 ist jeweils 
ein Anlenkpunkt 36 ausgebildet Insgesamt sind somit zwei 
Anlcnkpunktc 36 an den zwei diametral entgegengesetzten 
Seiten des Zangenschaftes 2 vorgesehen, an denen auch die 
Drehpunkte 30 angeordnet sind. Die Anlenkpunkte 36 lie- 
gen jeweils mit einem der Drehpunkte 30 auf einer gemein- 
samen Achse, welche sich parallel zur Langsachse des Zan- 
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genschaftes 2 an dessen Seite erstreckt An den Anlenk- 
punkten 36 sind Ubertragungshebel 38 und 39 angelenkt, 
welche die Maulleile 26 und 28 urn dercn Drehpunkte 30 
verscbwenken. Ferner ist in Fig. 3 das maximale Sichtfeld S 
fur eine im Tnneren des Tnnenschaftes 1 0 angeordnete Optik 5 
gekennzeichnet Dieses Sichtfeld S erstreckt sich ausgehend 
vom distalen Ende 14 des Innenschaftes 10. Ein derart gro 
Bes Sichtfeld S wird dadurch ermoglicht, dass samtliche La- 
gerund Betatigungselemente, d. h. die Ubenragungshebel 
38, 39 die Drehpunkte 30 sowie die Anlenkpunkte 36 an 10 
zwei einander diametral entgegengesetzten Seiten des Au- 
Benschaftes 8 angeordnet sind. Dies ermoglicht, dass zwi- 
schen diesen beiden entgegengesetzten Seilen bzw. Seiten- 
bereichen in dem AuBenschaft 8 Offnungen ausgebildet 
wcrrlcn, wclchc cin cnLsprcchcnd groBcs Sichtfeld S crmog- 15 
lichen. 

1 0033 1 Der genaue Aufbau des Hebelsy stems zur Betati- 
gung der Maulleile 26 und 28 wird anhand der schemau- 
schen Darstellung in Fig, 4 naher erlautert Die Ansicht in 
Fig- 4 cntspricht im Wcscntlichcn der Ansicht gcmaB Fig. 2, 20 
das Zangenmaul 4 ist jedoch geschnitten dargestellt, urn die 
einzelnen Hebelelemente sichtbar zu macben. Die Maulteile 
26 und 28 sind im geschlossenen Zustand dargestellt. Da die 
Maulteile 26, 28 jeweils an zwei diametral entgegengesetz- 
ten Seiten des Zangenschaftes 2 angelenkt und gelagert sind, 25 
sind samtliche Ilebel- und Betatigungselemente in identi- 
scher Weise an den beiden diametral entgegengesetzten Sei- 
ten des Zangenschaftes 2 ausgebildet Aus diesem Grunde 
wird nachfolgend nur die Ausgestaltung an einer der beiden 
Seiten nahcr crlautcrt, die Hcbclclcmcntc an der entgegen- 30 
gesetzten Seite sind identisch ausgebildet. Der in Langsrich- 
tung des Zangenschaftes 2 in der Langsnut 32 axial beweg- 
liche Vorsprung 34 ist fest mit dem Innenschaft 10 (in Fig. 4 
nicht dargestellt) verbunden. An dem Vorsprung 34 ist ein 
Anlenkpunkt 36 ausgebildet. An diesem Anlenkpunkt 36 35 
sind die beiden Ubenragungshebel 38 und 39 schwenkbar 
angelenkt bzw. gelagert. Dazu ist in dem Vorsprung 34 und 
in den Dbertragungshebeln 38, 39 jeweils eine Bohrung vor- 
gesehen, durch die sich ein Niet bzw. Lagerbolzen erstreckt 
Die Ubenragungshebel 38 und 39 sind gewinkelt ausgebil- 40 
det, so dass sie im eingebauten Zustand in zwei entgegenge- 
setzte Richtungen zu der Langsachse x bzw. einer Ebene 
durch die Langsachse x und die Drehpunkte 30 abgewinkelt 
sind. An dem den Anlenkpunkten 36 entgegengesetzten En- 
den der Ubenragungshebel 38 und 39 sind Drehpunkte 40 45 
bzw. 42 vorgesehen. Aufgrund der gewinkelten Ausgestal- 
tung der "Oberiragungshebel 38 und 39 liegen die Dreh- 
punkte 40 und 42 auBerhalb der Ebene bzw. Achse, welche 
sich durch die Drehpunkte 30 und Anlenkpunkte 36 cr- 
streckt . 50 
100341 in den Drehpunkten 40 und 42 sind die Ubertra- 
gungshebel 38 und 39 drehbar mil den Maulieilen 26 und 28 
verbunden. Dies kann ebenfalls durch Lagerbolzen oder 
Nictc crrcicht werden, die in cntsprcchcndc Txichcr in den 
Ubertragungshebeln 38, 39 und den Maulteilen 26, 28 ein- 55 
gesetzt sind. Die Maulteile 26 und 28 weisen Anlenkhebel 
44 und 46 auf. Der Anlenkhebel 44 ist einstuckig mit dem 
Maulteil 26 und der Anlenkhebel 46 einstUckig mit dem 
Maulteil 28 ausgebildet Die Anlenkhebel 42 und 44 erstrek- 
ken sich ausgehend von den zugehorigen Maulteilen 26 und 60 
28 in entgegengesetzter, d. h. in proximaler Richtung der 
Zange Dber den Drehpunkt 30 hinaus. Dabei sind die An- 
lenkhebel 44 und 46 gegenQber den zugehorigen Maulteilen 
26 und 28 derart abgewinkelt, dass das Maulteil 26 ubcr den 
Anlenkhebel 44 an dem Drehpunkt 40 an der dem Maulteil 65 
26 entgegengesetzten bzw. gegenubediegenden Seite be- 
zuglich der Langsachse x angelenkt ist Entsprechend ist das 
Maulteil 28 iiber den Anlenkhebel 46 an dem Drehpunkt 42 



an der dem Maulteil 28 bezuglich der Langsachse x gegen- 
uberiiegenden Seite angelenkt Auf diese Weise wird eine 
PardUelogramm-Mechanik geschaffen, wobei die Dreh- 
punkte 40 und 42 in einer Richtung normal zu der Langs- 
achse x voneinander und von dieser beabstandet sind. Dies 
bewirkt, dass die Verbindungslinien zwischen den Dreh- 
punkten 40 und 42 mit dem Drehpunkt 30 sowie dem An- 
lenkpunkt 36 in ein em Winkel zur Langsachse x verlaufen. 
Dies stellt sicher, dass bei einer Bewegung des Anlenkpunk- 
tes 36 in Richmng der T-angsachse x in di staler Richtung die 
beiden Drehpunkte 40 und 42 durch die Ubenragungshebel 
36 und 39 auseinandergedruckt werden, so dass sie sich von- 
einander entfernen. Bei dieser Bewegung der Drehpunkte 40 
und 42 werden die mit diesen verbundenen Anlenkhebel 44 
und 46 und somit ebenfalls die zugehorigen Maulteile 26 
und 28 um den Drehpunkt 30 verschwenkt, so dass sich das 
Zangenmaul 4 offnet Die Bewegung des Anlenkpunktes 36 
in Langsrichiung x erfolgt durch eine Bewegung des Innen- 
schaftes 10 in seiner Langsrichtung, da der Innenschaft 10 
fest mit dem Vorsprung 34 verbunden ist 
[0035] Fig. 5 zeigt eine Schnittansicht des Zangenmauls 
gemaB Fig. 4 in Richtung der Pfeile A in Fig. 4. Der distale 
Endbereich 48 des AuBenschaftes 8 bildet an zwei einander 
diametral entgegengesetzten Seiten jeweils einen Aufnan- 
mespalt 50, in welchem die Anlenk- und Ubenragungshebel 
44, 46 bzw. 38 und 39 angeordnet sind. Die Ilebel sind der- 
art ubereinanderliegend bzw. iiberlappend angeordnet, dass 
der tJbertragungshebel 39 an einer der beiden diametral ent- 
gegengesetzten Seiten radial weiter innen liegend bezuglich 
der Langsachse x angeordnet ist als an der entgegengesetz- 
ten Seite. Entsprechend sind die zugehorigen Anlenkhebel 
46 an einer Seite radial weiter innenliegend angeordnet als 
an der anderen Seite. So bilden die Anlenk- und "Obertra- 
gungshebel 38, 39, 44 und 46 eine SuBerst flache Parallelo- 
gramm-Mechanik, welche in dem jeweiligen Aufnahme- 
spalt 50 angeordnet ist Zu dercn Ausgestaltung ist auch je- 
weils einer der Anlenkhebel 44 bzw. 46 an den Maulteilen 
26 und 28 an der einen Seite weiter innenliegend zu der 
T-angsachse x gelegen als an der diametral entgegengesetz- 
ten Seite. An der Seite, an welch er der Anlenkhebel 46 wei- 
ter auBen liegt, liegt der zugehorige tJbertragungshebel 39 
weiter innen und an der Seite, an welcher der Anlenkhebel 
46 weiter innen liegt, liegt der zugehbrige Obertragungshe- 
bel 39 weiter auBen. Entsprechendes gilt fur die Anlenkhe- 
bel 44 des Maulteils 26 und die zugehorigen tJbertragungs- 
hebel 38. In den Aufhahmespalten 50 sind die Anlenkhebel 
44, 46 und "Obertragungshebel 38, 39 jeweils parallel zuein- 
ander ubereinanderliegend bzw. Iiberlappend angeordnet 
[0036] Fig. 6 zeigt cine Ansicht entsprcchend Fig. 4, bei 
welcher das Zangenmaul 4 gedffnet ist Wie bereits anhand 
von Fig. 4 erlautert, wird zum Offnen des Zangenmauls 4 
der Innenschaft 10 (in Fig. 6 nicht gezeigt) im Inneren des 
AuBenschaftes 8 entlang der Langsachse x in Richtung des 
distalen Endcs der Zange, d. h. in Richtung des Zangen- 
mauls 4 bewegt Dabei bewegt sich an jeder der diametral 
entgegengesetzten Seiten der Vorsprung 34 mit dem An- 
lenkpunkt 36 ebenfalls in Richtung des distalen Endes. Da- 
durch werden an jeder Seite die Ubenragungshebel 38 und 
39 nach auBen gedriickt, so dass sich die Drehpunkte 40 und 
42 voneinander entfernen. Da die Anlenkhebel 44 und 46 an 
den Drehpunkten 40 und 42 mit den Ubertragungshebeln 38 
und 39 drehbar verbunden sind, werden bei dieser Bewe- 
gung die Anlenkhebel 44 und 46 um den jeweiligen Dreh- 
punkt 30 gcdrcht Dabei werden ebenfalls die Maulteile 26 
und 28 um die beiden Drehpunkte 30 gedreht, so dass sich 
das Zangenmaul 4 offnet 

[0037] Fig. 7 zeigt eine Einzelansichl eines Maulteils 26. 
Das Maulteil 28 ist identisch zu dem Maulteil 26 ausgebil- 
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deL Das Maulteil 26 ist schalenformig, wobei am tiefsten 
Punkt eine Offnung 52' ausgebildet ist. Die Offhung 52 er- 
moglicht dass bei geschlossenem Zangenmaul 4 durch das 
Innere der Zange der Bereich der Umgebung des Zangen- 
maul s 4 durch die Offhung 52 hindurch betrachtet werden 5 
kann. Am distalen Endc des Maulteils 26 erstrecken sich in 
proximaler Ricbtung die Anlenkhebel 44. Die Anienkhebel 
44 eistrecken sicb parallel zu der Langsachse x. In den An- 
lenkhebeln 44 sind entsprechende Bohrungen fur die Dreh- 
punkte 30 und 42 zum Verbinden mit dem AuBenschaft 8 10 
und den Ubertragungshebeln 39 ausgebildet. Die beiden 
Anlenkhebel 44 sind an zwei diametral entgegengesetzten 
Seilen des Maulteils 26 ausgebildet. Dabei ist an einer Seite 
der Anlenkhebel 44a weiter innenliegend, d. h. naher zu der 
7,angsachsc x angcordnct als der Anlenkhebel 44b an der 15 
diametral entgegengesetzten Seite. Diese Ausgestaltung er- 
moglicht die versetzt ubereinanderliegende Anordnung von 
Anlenk- und Obertragungshebeln. Die Obertragungshebel 
46 an dem zweiten Zangenmaul 28 sind idenusch ausgestal- 
tct. 20 
[0038] Fig, 8 zeigt eine Schnittansicht des Maulteils 26 
gemaB Fig. 7 entlang Linie I-I in Fig. 7. In Fig. 8 ist die 
schalenf5rmige Ausgestaltung des Maulteils 26 zu erken- 
nen, wobei die Offnung 52 am tiefsten Punkt, d. h. an dem- 
jenigen Punkt, welcher am weitesten entfernt von der Mit- 25 
telachse des Zangenschaftes 2 gelegen ist, angeordnet ist 
Der Anlenkhebel 44 bzw. 44b ist abgewinkelt zu dem Maul- 
teil 26 ausgebildet, so dass der Drehpunkt 42 radial weiter 
von der AuBenseite 54 des Maulteils 26 entfemt ist als der 
Drehpunkt 30. Dies crmoglicht, dass die beiden Maultcilc 30 
26 und 28 derart ubereinander angeordnet werden, dass sie 
um denselben gemeinsamen Drehpunkt 30 drehbar sind und 
sich die beiden Anlenkhebel 44 und 46 uberkreuzen. Auf 
diese Weise kann die anhand von Fig. 4 eriauterte Parallelo- 
gramm-Mechanik geschaffen werden, welche eine sichere 35 
Betatigung des Zangenmauls 4 ohne Gefahr eines Verklem- 
mens ermdglicht 

[0039] Fig. 9 zeigt eine Detailansicht eines Obertragungs- 
hebels 39. Die "Obertragungshebel 38 sind identisch ausge- 
bildet Der Obertragungshebel 38 weist an einem Ende eine 40 
Offnung bzw. Bohrung fur den Drehpunkt 40 und am entge- 
gengesetzten Ende ein Loch bzw. eine Bohrung fur den An- 
lenkpunkt 36 auf. Durch diese Locher kOnnen sich Lager- 
bzw. (jelenkbolzen oder Niete erstrecken. Der Anlenkhebel 
38 weist eine geknickte Ausgestaltung auf, wie anhand von 45 
Fig. 4 erlautert 

[0040] Insgesanit weist die erfindungsgemafie medizini- 
sche Zange eine aauBerst schmale Anordnung samtlicher 
Imager- und Bctatigungsclcmcntc fur das Zangenmaul 4 an 
zwei diametral entgegengesetzten Seiten des Zangeschaftes 50 
2 auf. Insbesondere sind die Betaugungselemente, d. h. die 
Anlenkhebel 44, 46 und die Obertragungshebel jeweils im 
selben Umfangsbereich wie die Drehpunkte 30, an denen 
die Maultcilc 26, 28 gclagcrt sind, angeordnet. Auf dicsc 
Weise konnen die Urnfangsbereicbe, die zur Lagerung und 55 
Anlenkung der Maulteile 26, 28 an dem Zangenschaft 2 er- 
forderlich sind, sehr schlank ausgeslaltel werden, so dass in 
den tibrigen Umfangsbereichen das Sichtfeld S einer in dem 
Zangenschaft 2 angeordneten Optik 12 nicht beeintrachtigt. 
wird. Femer ermoglicht die beidseitige Anlenkung der 60 
Maulteile 26 und 28, eine groBe Klemmkraft der Zange zu 
erzeugen, wobei beide Maulteile 26, 28 sehr verwindungs- 
steif gefiihrt werden. 

Bezugszeichenliste 65 

2 Zangenschaft 
4 Zangenmaul 
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6 Handhabe 
8 AuBenschaft 
10 Innenschaft 
HHandrad 
12 Optik 

14 distales Ende des Innenschaft es 

16 Zangengebause 

18 Kegelverbindung 

20 Schiebebiilse 

22 bewegliches Handhabenteil 

24 festes Handhabenteil 

26, 28 Maulteile 

30 Drehpunkt 

32 Langsnut 

34 Vorsprung 

36 Anlenkpunkt 

38, 39 Obertragungshebel 

40, 42 Drehpunkte 

44, 46 Anlenkhebel 

48 distalcr Endhcrcich des AuBcnschaftcs 
50 Aufnahmespalt 
52 Offnung 
54 AuBenseite 

Patentanspruche 

1. Medizinische Zange mit 

einem rohrforrnigen. AuBenschaft (8), an dessen dista- 
len Ende ein Zangenmaul (4) mit zwei Maulteilen (26, 
28) ausgebildet ist, wobei die beiden Maultcilc (26, 28) 
jeweils an zwei einander entgegengesetzten Seiten 
drehbar an dem AuBenschaft (8) gelagert sind, 
einem rohrforrnigen. Innenschaft (10) zur Betatigung 
der Maulteile (26, 28), welcher im Inneren des AuBen- 
schaftes (8) in seiner Langsrichtung (x) verschiebbar 
angeordnet ist, wobei der Innenschaft (10) liber zwei 
Hebelsysteme (38, 39) mit den beiden Maulteilen (26, 
28) zu deren BetStigung gekoppelt ist und jeweils eines 
der Hebelsysteme (38, 39) an einer der beiden einander 
entgegengesetzten Seiten an den beiden Maulteilen 
(26, 28) angeienkt ist 

2. Medizinische Zange nach Anspruch 1, bei welcher 
die beiden Maulteile(26, 28) jeweils an jeder der bei- 
den einander entgegengesetzten Seiten sich in Langs- 
richtung (x) des AuBen- (8) und Innenschaftes (10) 
proximalwarts erstreckende Anlenkhebel (44, 46) auf- 
weisen, welche jeweils iiber eines der beiden Hebelsy- 
steme (38, 39) mit dem Innenschaft (10) gekoppelt 
sind. 

3. Medizinische Zange nach Anspruch 2, bei welcher 
die Anlenkhebel (44, 46) und das Hebelsystem (38, 39) 
radial weiter auBen liegend als der Innenuinfang des 
Innenschaftes (10) angeordnet sind. 

4. Medizinische Zange nach einem der vorangchenden 
Anspruche, bei welcher die beiden Maulteile (26, 28) 
an den beiden einander entgegengesetzten Seiten je- 
weils an einem gemeinsamen Drehpunkt (30) an dem 
AuBenschaft (8) gelagert sind. 

5. Medizinische Zange nach einem der vorangehenden 
Anspruche, bei welcher die Anlenkhebel (44, 46) je- 
weils uber einen Ubertragungshebel (38, 39) mit dem 
Innenschaft (10) verbunden sind. 

6. Medizinische Zange nach Anspruch 5, bei welcher 
die Obertragungshebel (38, 39) jeweils an einem crstcn 
Ende (40, 42) drehbar mit einem Anlenkhebel (44, 46) 
und an einem zweiten Ende (36) drehbar mit dem In- 
nenschaft verbunden sind. 

7. Medizinische Zange nach Anspruch 6, bei welcher 
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an den einander entgegengesetzten Seiten des Innen- 
schaftes (10) jeweils zwei Ubertragungshebel (38, 39) 
in einem geineinsamen Drehpunkl (39) mil dem Innen- 
schaft (10) verbunden sind. 

8. Medizinische Zange nach einem der vorangehenden 5 
Anspriiche, bei welcher am distalen Ende (14) des In- 
nenschaftes (10) zurnindest ein radial nach auBen vor- 
stehender \forsprung (34) ausgebildet ist, welcher in 
eine korrespondierende Ausnehmung (32) am distalen 
Hnde des AuBenschafles (8) eingreift, wobei die Aus- 10 
nehmung (32) in Langsrichtung des AuBen- (8) und des 
Innenschaftes (10) eine grdBere Ausdehnung aufweist 
als der Vorspmng (34). 

9. Medizinische Zange nach Anspruch 8, bei welcher 
an dcm Tnncnschaft (10) jcwcils cin Vorsprung (34) an 15 
jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten 
ausgebildet ist und der AuBenschaft (8) zwei korre- 
spondierende Ausnehmungen (32) an den einander ent- 
gegengesetzten Seiten aufweist, in welche die \br- 
spriingc (34) cingrcifcn. 20 

10. Medizinische Zange nach einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher die Anlenkhebel (44, 46) 
der beiden Maulteile (26, 28) auf jeder der beiden ein- 
ander entgegengesetzten Seiten derart ausgebildet sind, 
dass der Anlenkhebel (44) des ersten Maulteils (26) ra- 25 
dial weiter innen liegend ausgebildet ist als der An- 
lenkhebel (46) des zweiten Maulteils (28). 

11. Medizinische Zange nach einem der Anspriiche 5 
bis 9, bei welcher die zwei t'Jbertragungshebel (38, 39) 

an jcdcr der beiden einander entgegengesetzten Seiten 30 
jeweils radial ubereinanderiiegend angeordnet sind. 

12. Medizinische Zange nach einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher die Anlenkhebel (44, 46) 
der beiden Maulteile (26, 28) an jeder der zwei einan- 
der entgegengesetzten Seiten derart ausgebildet sind, 35 
dass sich in der Langsrichtung des Aufienschaftes (8) 
gesehen im geschlossenen Zustand des Zangenmauls 
(4) das freie Ende des Anlenkhebels (44) des ersten 
Maulteils (26) in Verlangerung des zweiten Maulteils 
(28) und das freie Ende des Anlenkhebels (46) des 40 
zweiten Maulteils in (28) Verlangerung des ersten 
Maulteils (26) erstreckt 

13. Medizinische Zange nach einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher in zumindest einem der 
beiden Maulteile (26, 28) ein Loch (52) ausgebildet ist 45 
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